
Diamètre 60cm / poids 8 kg

Fixation par vissage dans du béton ou du bois

ou par sanglage sur charpente, poutre, ipn

 > tout support immobile et solidaire du bâtit

1 Accroche Montage sur nacelle, escarbot ou échafaudage

Pendule Acoustique / Fiche technique

3 Sphère

Boulonnée au tube par l'intérieur

Raccord des fls au moteur, capteurs et hauts-parleurs

Installation de la masselotte et des hauts-parleurs

Nettoyage
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50 x 20 x 25cm / 8kg

Arrivée depuis la régie d'un prolongateur 220v /

2 câbles HP / 1 RS485 / 1 usb

Raccord des 24 fls au collecteur

Vissé et goupillé à l'accroche en 1, 2 ou 3 sections selon la

hauteur prévue pour l'installation
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La sphère arrive à hauteur d'homme 

> le public circule autour 

d'un diamètre d'oscillation d'environ 4 mètres

Ou bien

La sphère arrive à 2m50 minimum 

du sol au dessus du public 

> il circule librement dessous

Hauteurs possibles de l'installation

3m85 ou 3m35 ou 2m85 ou 2m35

2 Tube(s)

MONTAGE DU DISPOSITIF DE L' INSTALLATION

J-1

Montage et réglages, adaptation à l'acoustique 

et programmation temporelle 

J+1 Démontage 3 heures 

J-J Derniers réglages, clean de l'espace
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> Pour le montage 
● Préparation de la surface d'accroche
● 1 technicien
● 1 écran hdmi
● 1 table et 1 chaise
● Caisse de régie
● Outils disponibles

1 > Accroche fixée au plafond

2 > Tube de portée & Pendule

3 > Micro & câble xlr accroché ou

bien sur pied micro selon l'espace

4 > Subwoofer disposé au sol 

5 > Régie dans une caisse de

protection ou flycase de chargement

Pendule Acoustique / Détails des besoins techniques

> Matériel fourni par l'artiste 
● Pendule 
● 1 amplifcateur + câbles HP
● 1 carte son
● 1 macmini & 1 ecran
● 1 micro
● 2 socles
● Outils spécifques de montage

> Pour le montage et l'exposition
● Prolongateur et barquettes 220v
● 1 arrivée d'internet par câble RJ45 
● Nacelle, escarbot ou échafaudage

> Demandes techniques à la charge de l'organisateur

REGIE ET SCENOGRAPHIE

> Eclairage

Lumière naturelle du jour souhaitée

Sinon, prévoir un plan de feu en douche jouant avec les ombres

1>

2>

3>
4>5>



Pendule
Inertie

Gravité

Mouvement

Son

Moteur1

Oscillation

Capteur 

Position

absolue

Stepper
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Moteur2

Rotation
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0=on / 1=off

Audio Amp LR

Sub

       1in 1  2  3 out

USB 

Audio driver 

  

Max/Msp

Compression et entretien du

feedback audio

 Traitement et modulation du

signal par les accélérations des

plans x y z du pendule assigné

aux matrices du moteur audio

Séquenceur de scripts 

USB in

Max

objets java & C 

Calcul du CRC

Génération de listes

d'oscillations & rotations

Séquenceur du mouvement

Ecriture des phases

temporelles de l'installation

Python

 Concaténation

des listes en

bytes

 WIFI in

Arduino/Max 

Lissage et normalisation des

données gyroscopiques &

accélérometriques - x y z -

Calcul et mise à jour en

temps réel de la fréquence

de résonance appliquée aux

périodes du mouvement

       OSC

bytes

 RS485

USB>Ethernet

Accroche
Collecteur 24 fls

Cardan

Portée

Pendule Acoustique / Plan technique 
Virgile Abela & Plateforme MAS-LMA-ECM-CNRS

USB out
Computer
Programmation

Liaison série
Bytes <> Modbus

Audio
Acoustique

Doppler
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 Max/Msp & TeamViewer > Mac

Monitoring audio et vidéo 

Start & Stop automatique

Tâches CRON_ Automator_Terminal

Webcam

Ipad > Mira

Router RJ45

Macmini
ProgrammationOrdinateur externe > Contrôle informatique à distance de l'installation 

220v
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